به نام خدا
تمرین کنترل خطی                                                                                                              سری چهارم
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منحنی مجانب خطی اندازه​ی یک تابع تبدیل سیستم مینیمم فاز داده شده است. تابع تبدیل حلقه بسته را یافته و منحنی فاز آن را رسم کنید.
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2) برای سیستمی با تابع تیدیل حلقه باز                                                                  K را به نحوی تعیین کنید تا حد بهره 160 
شود. برای تابع تبدیل حاصل منحنی اندازه بر حسب فاز را رسم کنید.

3) برای سیستمی با تابع تبدیل حلقه باز                                [image: image2.png]G(s)




 با استفاده از معیار نایکوییست بازه​ی K را به نحوی تعیین کنید 
4) تا تمامی قطب​های تابع تبدیل حلقه بسته دارای مقدار حقیقی کوچکتر از منفی یک  ( σ≤-1 ) باشد؟
5) برای تابع تبدیل​های زیر دیاگرام بود را رسم کرده و سپس حد بهره، حد فاز، فرکانس تقاطع فاز و فرکانس تقاطع بهره را در صورت وجود بیابید.
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G(s)=
6) برای سیستمی با تابع تبدیل حلقه باز G(s)=                            با اعمال معیار نایکوییست پایداری سیستم را بررسی کنید.
حال تابع تبدیل را معکوس کرده و با تعریف K1=K-1  (ضریب جدید تابع تبدیل جدید) مجددا پایداری سیستم را با استفاده از همین معیار بررسی کنید. چه نتیجه​ای می​گیرید؟
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