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ستم به ي جسم در سيي،جابجاي به عنوان ورودf(t) ي خارجيروين. ديري را در نظر بگ۱ شکل يستم خطي س‐۱
  .  شوديف مير تعري حالت مساله به شکل زيرهايمتغ.  شوديف مي تعريعنوان خروج
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ديابيستم را بيمعادلات س)الف  
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ديستم را بدست آوري حالت سيمعادلات فضا)ب  
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ديستم را رسم کنياگرام سيبلوک د)ج  
 
 
 
 
 
 
 
 

ديتابع انتقال را بدون استفاده از معادلات حالت بدست آور) د  

f(t) 
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.مي کنيستم استفاده مياز معادله س  
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 تابع انتقال‐۲
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Fig 2. 

 .ر استيشرو دو مسير پيتعداد مس

1413

13

HGGGP
HGP

=
−=

 

 . حلقه است۴تعداد حلقه ها 
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 .ر متماس وجود ندارديحلقه غ
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………………………………………………………………………………………… 
 .دياگرام آن را ساده کنيبا در نظر گرفتن بلوک د‐۳
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 Wm/Wd, Wm /Td.دياگرام توابع انتقال را بدست آوري با توجه به بلوک د‐۴
 

 
Fig4 

 

vm
dm

vm

vm
dm

d
vm

d
vm

vm
m

dvmdvmm

KKcJsR
NRTw

KKcJsR
KKww

T
KKcJsR

NRw
KKcJsR

KKw

wKKT
N
RKKcJsRw

++
−=

++
=

++
−

++
=

+−=++

)(
//

)(
/

)(
/

)(

])([

 


