
 

 95-96 دومنيمسال  – 2 برق تکاليف پايان ترم درس مباني

 نمره از نمرة نهايي است. 5/2و ارزش هر پروژه  ترمقبل از امتحان پايان : آخرين مهلت تحويل تکاليف

سازيها . در دسترس بودن شبيهتحويل تکاليف به صورت شفاهي بر اساس متن )روي کاغذ( تهيه شده از روند کار و نتايج بوده و از هر نفر سوال خواهد شد

 نيز لازم است.

    اند :هقرار گرفت زيرمطابق جدول  يگروههايدر دانشجويان 

 

 در هر يک از دو تکليف زير، هر دانشجو بخش )شماره( متناظر با گروه خود را در نظر گرفته و نتايج نهايي را ارائه خواهد کرد.

 تکليف اول :

سب )موتو ست. براي هر يک از موارد ر( هدف تعيين محرک منا شده ا ساير پارامترهاي لازم را براي رفتار متعارف داده  سوال،  شده در متن  بجز پارامترهاي تعيين 

نحوة  رفتار مورد نظر براي موتور بر اساستعيين ميزان بار )نيروهاي فعال و اصطکاک( انجام شود. سپس با توجه به تحليل مناسب به منظور مشخص نماييد. آنگاه 

نوع موتور پولي، دنده، ...(، ميزان بار در محدودة عملکرد )شروع به کار، بار نامي، تغييرات بار و رفتار مورد انتظار در مقابل آن( -، تسمهماتصال موتور به بار )مستقي

شود. نهايتاً با مراجعه به داده صات موتور تعيين  شخ سپس م شود.  شخص  انتخابي مورد نظر )و قيمت آن( معرفي گردد. مجموعة  هاي توليدکنندگان موتور، موتورم

صورت کتبي براي هر گروه تدوين  ستندات به  سبات کامل و م ست. گرددمحا شجويان هر لازم ا صورت انفرادي گروه  دان سبات و تعيين موتور را به به  روند محا

 . شوددر نظر گرفته نمياي ليف نمرهبراي تک ،بدون تحويل شفاهيصورت شفاهي بر اساس متن تدوين شده توضيح دهند. 

 نفره 6براي قايق paddlewheelمحرک  -1

 سانتيمتر 220و  270در باز شو عمودي دو تکه سازة آهني با پوشش ورق آلومينيوم به عرض و ارتفاع بازشوندة  -2

 نقالة تحويل بار در فرودگاه -3

 ثانيه 25در  cm150رس کو ، kg400تراک دستي )بخش بالابر( براي بار تا محرک دوشاخة ليفت -4

5- Powersteering  برقي 

 تنظيم ارتفاع صندلي آرايشگاه -6

 در واگن مترو -7

 m/s2/1و سرعت بالا )پايين( رفتن تا   m70محرک چرخ چاه براي عمق تا  -8

 ثانيه 25در  cm150، کورس  kg400تراک دستي )بخش بالابر( براي بار تا محرک دوشاخة ليفت -9

123456
دهقان اکبريان رشوانلو اکبرزاده روح بخش پورثاني 

فولادوند اميري سروري عامري شرفي صالح مقدم 
قدوسي ال مراد شاهسار قاضي نيا کافي زماني 
محمودي دهقاني صبوري خراساني نوري حاتمي 

دولت ابادي صانعي مرندي انصاري مقدم افشاريان خندان دل 

7891011
سريع ادينه سردار منوچهري فداييان زرين دست 

زحمتکش محمدي مرادي عبدي خيبري طلوعي حکم ابادي 
گلزار اکبري نودهي نيک فر سبحاني مقدس خراساني 

حسيني باسره شريعتي مشمول پاکروان 
ناراف منصوري بختياري بهزاد مرادي قويونلو 



 با قابليت قرار گرفتن از حالت افقي تا وضعيت قائم سانتيمتر 90x90)تخت بيمارستاني( محرک بخش پشت بيمار با ابعاد  -10

درجه و حداکثر زمان لازم براي حرکت کامل )از باز به بسته يا  80متر، حرکت از حالت افقي تا زاوية  4مکانيزم محرک ميلة ورودي پارکينگ با طول  -11

 نيهثا 2/1بالعکس( 

 صفحة متحرک زير ساق پا براي صندلي راحتي -12

 تکليف دوم :

است. بدين منظور انرژي ذخيره شده در فاصلة هوايي به ازاي موقعيت و جريان مشخص بدست  محرکيک  درهدف بدست آوردن نمودار نيرو بر حسب موقعيت 

جريان در  4نقطه در طول مسبير جابجايي و به ازاي  4شبود. محاسببات براي مي آمده و بجاي محاسببة مشبتق از محاسببة تغيير انرژي دو موقعيت مجاور اسبتفاده

μبراي در نظرگرفتن رفتار غير خطي هستة مغناطيسي از رابطة مشابه  محدودة تغييرات جريان )بجز جريان صفر( انجام شود. = 200 +
5000

1+0.05|∇𝐴|2
براي آهن   

 اي مشببابه رابطهبراي محيط مغناطيسببي  matlab از PDEمحيط  در. اسببتفاده شببود ه حد اشببباع خواسببته شببدهو با توجه ب هسببته و سبباير بخشببهاي مغناطيسببي

200 + 5000./(1 + 0.05 ∗ (𝑢𝑥. ^2 + 𝑢𝑦. . اشببباع براي آن محيط در نظر گرفته شببده اسببت شببارچگالي حد  5000که در آن مقدار  وارد نماييد ((2^

سب و براي ابعاد کلي )کمابيش( در حدود ساختار مورد نظر براي هر گروه مقطع  صورت متنا ست، ابعاد را به  شده ا ست. در مواردي که ابعاد داده ن در زير آمده ا

 ريف نماييد.تعمشت دست 

 5000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي مربع 9شکل  -1

 6000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي دايره 4شکل  -2

 7000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي مربع 2شکل  -3

 8000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي دايره 1شکل  -4

 9000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي مربع 6شکل  -5

 8000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي دايره 3شکل  -6

 7000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي مربع 8شکل  -7

 6000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي دايره 9شکل  -8

 5000 زيممکما Bو  با مقطع عرضي مربع 4شکل  -9

 7500 زيممکما Bو  يرهبا مقطع عرضي دا 2شکل  -10

ضي مربع 1شکل  -11 و  با مقطع عر

B 8500 زيممکما 
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